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Федеральный государственный образовательный стандарт высшего образования (ФГОС ВО) по 

направленности 15.04.06 Мехатроника и робототехника, утвержденный приказом Министерства 

образования и науки Российской Федерации от «06» мая 2026 № 398/а 

 

1. 

 

1. 

2 года 

1. 

Составляет 159 зач.ед. 

 

Прием граждан в университет осуществляется в соответствии с Правилами приема в федеральное 

государственное бюджетное образовательное учреждение высшего профессионального 

образования «Московский государственный университет путей сообщения» на обучение по 

образовательным программам высшего образования – программам подготовки научно-

педадогических кадров в аспирантуре, утверждаемыми ректором МГУПС (МИИТ) ежегодно. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Результаты освоения ОП ВО определяются приобретаемыми выпускником компетенциями, т.е. его 

способностью применять знания, умения и личные качества в соответствии с задачами 

профессиональной деятельности.  



Коды 

компетенций 
Содержание компетенций 

1 2 

ПК ПРОФЕССИОНАЛЬНЫЕ КОМПЕТЕНЦИИ ВЫПУСКНИКА 

ПК-1 Способен проектировать и конструировать роботов и робототехнические 

системы, отвечающие современным мировым требованиям, с применением 

инженерного инструментария и нормативно?технической документации 

ПК-2 Способен проектировать приводы, системы автоматического управления 

роботов и робототехнических систем, их программно?аппаратное 

обеспечение, обеспечивая требуемую точность, энергоэффективность, 

функциональную безопасность, надёжность и интеграцию в цифровую среду 

ПК-3 Способен разрабатывать цифровые двойники роботов и робототехнических 

систем, строить и верифицировать математические и компьютерные модели 

их рабочих процессов и использовать их для оптимизации проектных решений 

ПК-4 Способен управлять инженерными проектами и производственными 

процессами в области робототехники, организовывать работу команды и 

обеспечивать достижение проектных целей в условиях ресурсных 

ограничений 

ПК-5 Способен организовывать и проводить исследования и испытания роботов и 

робототехнических систем и их подсистем, обрабатывать и интерпретировать 

результаты для принятия инженерных решений 

 

 

 

Рабочий учебный план по специальности 15.04.06 «Мехатроника и робототехника» по 

специализации «Роботы и робототехнические системы» разработан в соответствии с Регламентом 

разработки, утверждения и корректировки рабочих учебных планов по образовательным 

программам высшего образования – программам подготовки научно-педадогических кадров в 

аспирантуре и входит в качестве обязательного компонента в образовательную программу. 
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С1.OД.1  Базовая часть  147  5292                 

С1.OД.1.

1 

Управление проектами Экз 6 216 + 
             

ПК-4 

С1.OД.2.

2 

Мировые 

технологические тренды 

Зач 6 216 + 
             

С1.OД.3.

3 

Специальные разделы 

математики 

Экз 6 216 + 
             

ПК-3 

С1.OД.4.

4 

Проектирование и 

конструирование роботов 

и робототехнических 

систем 

Экз 15 540 + + 
            

ПК-1, 

ПК-3 

С1.OД.5.

5 

Цифровые двойники 

роботизированных 

систем 

Зач 5 180 
   

+ 
          

ПК-3 

С1.OД.6.
6 

Оценка соответствия 
роботов и 

Зач 4 144 
   

+ 
          

ПК-1, 
ПК-5 



робототехнических 

систем 

С1.OД.7.

7 

Современные концепции 

развития робототехники 

Зач 5 180 
  

+ 
           

ПК-5 

С1.OД.8.

8 

Исследования и 

испытания роботов и 

робототехнических 

систем 

Зач 5 180 
  

+ 
           

С1.OД.9.

9 

Проектная деятельность Зач 9 324 + + + 
           

ПК-1, 

ПК-2, 

ПК-3, 

ПК-4, 
ПК-5 

С1.ДВ.0

1.1.10 

Программно-аппаратное 

обеспечение роботов и 

робототехнических 

систем 

Экз 15 540 
 

+ + + 
          

ПК-2, 

ПК-3 

С1.ДВ.0

1.2.11 

Программирование 

роботов 

Экз 15 540 
 

+ + + 
          

С1.ДВ.0

2.1.12 

Приводы и системы 

управления роботов и 

робототехнических 

систем 

Экз 11 396 
 

+ + 
           

С1.ДВ.0

2.2.13 

Системы 

автоматического 

управления и 

регулирования роботов и 

робототехнических 
систем 

Экз 11 396 
 

+ + 
           

С1.ДВ.0

3.1.14 

Математическое и 

компьютерное 

моделирование роботов и 

робототехнических 

систем 

Экз 9 324 
 

+ + 
           

ПК-3, 

ПК-5 

С1.ДВ.0

3.2.15 

Моделирование режимов 

работы роботов и 

робототехнических 

систем 

Экз 9 324 
 

+ + 
           

С.OД.1.1

6 

Проектная практика ЗаО 6 216 
 

+ 
            

ПК-1, 

ПК-2 

С.OД.2.1

7 

Преддипломная практика  ЗаО 6 216 
   

+ 
          

ПК-3, 

ПК-4, 

ПК-5 

С.OД.1.1
8 

Организация доступной 
среды для инвалидов на 

транспорте 

Зач 2 72 
  

+ 
           

ПК-4 

С.OД.2.1

9 

Правила технической 

эксплуатации и 

сигнализации на 

транспорте 

Зач 2 72 
 

+ 
            

С6.OД.1  
 

 12  432                 

С6.OД.1.

1 

Выполнение и защита 

выпускной 

квалификационной 

работы 

 
12 432 

   
+ 

          
ПК-1, 

ПК-2, 

ПК-3, 

ПК-4, 

ПК-5 

Всего: 159 5724   
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Т Теоретическое 

обучение 

18  18  36  18  8  26  
               

62  

Э Экзаменационная 

сессия 

3  2  5  3  1  4  
               

9  

П Производственная 

практика 

 
4  4  

 
4  4  

               
8  

К Каникулы 2  5  7  2  8  10  
               

17  

Д Выпускная 

квалификационная 

работа 

    
8  8  

               
8  

 
Итого: 23 29 52 23 29 52 

               
104 

 

 

 

 

 


